
OSSLab 雲端控制
車



原型開發



全部零件



組裝前準備工具
      必須的工具

斜口鉗
尖嘴鉗
3 毫米套筒
2 毫米一字螺絲起子
3 毫米十字螺絲起子
5 毫米十字螺絲起子
萬用表



組裝前準備工具

必須的工具
電烙鐵
焊錫
膠帶
鑷子

壁紙刀



電源供應

9V2A 電源
此電源可給小車充電
和外部供電用



OSSLab 雲端控制車採
用自行設計 MCU 主控
版 , 核心為 Arduino 單
晶片 , 除了開源也方便
一般使用者任意修改，
控制板主要產生 PWM
訊號控制車用馬達與舵
機 , 整合充電與串口
（ MIPS 或 ARM 藍
芽）通訊整合。

MCU 主控版



智慧WIFI模組
本模組主要是把攝影鏡
頭和串口
的資料轉換成WIFI無
線信號發
送出去，並接受手機及
電腦發
送的資料，通過WIFI
信號進行
無線傳輸。

Wifi MIPS 模組



TPLink 703 Router 使用 Microusb 供電 , 並且把 Serial 通訊也焊在 Micro usb 接頭，通過數據線直接連接
在智能控制板的ＵＳＢ接口上



雲台攝影鏡頭，雲
台是由 2個舵機組
成，進行上下 180
度和左右 180度旋
轉控制， USB攝
影鏡頭線直接插在
智慧WIFI模組
上，上下舵機線插
在智慧控制板的
11腳，左右舵機
插在智慧控制板的
10腳。

自由舵機鏡頭



超聲波模組，在小車裏主要是避障用，防止小車撞牆，本模
組有 4個連接頭 5V接 MCU主控板的 5V供電輸出， Trig接
MCU主控板的 9腳， EchoMCU主控板的 8腳 ,GND接智 MCU主
控板的 GND供電。

超音波頭



18650電池和 18650
電池盒， 18650電池
是充電電池，單節是

3.7V（充滿 4.2V） 2
節串連起來使用，電

壓是 7.4(充滿 8.4V)，
電池盒接在智慧控制
板的 TAB接線端子
上，紅色線接 +黑色
接 -，充電時只需將
9V/2A電源插在智能
控制板上，就能給電
池充電了，注意：此
電池為鋰電池，使用
時，請按照鋰電池的
安全事項使用，避免

發生意外。

電源供應



連接線和螺絲
包，數據線是
用來，智能控
制板和智WIFI
模組通訊使用。

傳輸線



小車底盤，主
要固定所有的
小車配件用，
新的上面都有
保護膜，大家
回去撕掉在安
裝，小車底盤
有黑黃兩色共
大家選用。

底盤配件 



 

萬向輪，主
要是支撐小
車後面的底
盤，安裝螺

絲時要注意：
不要把有螺
母的一端向
下固定，主
要是會影響
萬向輪的轉

向。

認識配件



直流電機固定支

架，安裝時， 3個

孔的方向是固定在

小車底盤上， 2個

孔是固定直流減速

電機。

認識配件



認識配件

 
 

小車車輪
和直流減
速電機，
直流減速
電機給整
個小車提
供動力。



小車頭燈，是給小
車提供夜間補光使
用，使用 2 只 5 毫米
的 LED 做為照明使
用，在使用時一定
要把 220 歐電阻串在
LED 的正極才能連接
智慧控制板上， LED
的正極接智慧控制
板的 6 腳和 7 腳，負
極接 GND （ LED 腳長
為正，腳短為負。）

燈



小車底盤組裝

首先把直流減速電機的線焊接上去 ,先不管正負極，可自焊加上
0.1UF的瓷片電容，可以降低電磁干擾，延長直流減速電機的壽
命。



小車底盤組裝

安裝直流電機



小車底盤組裝

固定直流減速電
機，每次直流電
機的顏色可能不
一樣 



小車底盤安裝

安裝萬向輪



小車底盤安裝

小車車輪安裝



小車底盤安裝

小車底盤
框架安裝
完成，接
下來安裝
WIFI 小車
其他附件。



附件安裝

電池盒安裝





攝影鏡頭雲台安裝

附件安裝



超音波安裝

附件安裝



小車頭燈安裝

附件安裝



附件安裝

智慧 WIFI 模組固定



附件安裝

資料線的固定



智慧控制板安裝





小車組裝完成



串口訊號線驅動安裝
首先打開光碟裏的下載線驅動程式 ( 本下載線晶片採用
CP2102) ，下載
線插到電腦上面，打開軟體進行安裝。

插上下載線會顯示發現新硬體。

彈出此窗口點擊取消。

電腦下會顯示安裝發生問
題，不要去關它。



下載線驅動安裝

雙擊安裝軟體。

點擊 Next （下一步）。



選Ｉ accept ( 我同意 ) 後，點 next( 下一步 ) 

下載線驅動安裝



選擇驅動程序安裝路徑，點 next( 下一步 )

下載線驅動安裝



下載線驅動安裝

點 In s ta ll(安裝 )  
 



下載線驅動安裝



下載線驅動安裝



下載縣驅動安裝



Ａ rduino 編譯器的設置



Ａ rduino 編譯器的設置

雙擊打開軟體。



Ａ rduino 編譯器的設置

編譯器介面



Arduino 編譯器的設置

點 File 選 Preferences



Ａ rduino 編譯器的設置

選 Editor 
language : 在
方框裏找到
簡體中文，
選好後點下
面的 OK ，然
後關閉軟體
重新啟動。



Ａ rduino 編譯器的設置

重新打開軟體後就變
成了中文頁面



Ａ rduino 編譯器的設置

按照圖片選擇



Ａ rduino 編譯器的設置

我的下載線是 COM3 ，
就選 COM3 。



Ａ rduino 編譯器的設置

文件裏選擇打開程式碼



智慧控制板程式下載

等待程式下載完成
後，拔下下載，插上
智慧 WIFI 模組的資料
線，此時 WIFI 小車程
序下載結束，再次打
開電源開關，接下來
安裝電腦軟體。



電腦軟體安裝

在光碟裏找到 WIFI 智慧小車的控制程式，然
後雙擊 setup.



選擇接受

電腦軟體安裝



電腦軟件安裝

等待………



電腦安裝軟體

點下一步



電腦安裝軟體

選擇安裝路徑然
後點下一步。



電腦軟體安裝

點下一步



電腦軟體安裝

點關閉



電腦軟體設置

在電腦桌面發現這個
圖示，雙擊打開。



電腦軟體設置

點系統設置後，就會
出現此對話方塊。



照圖設置好，點
保存，關閉軟
件，然後重新打
開軟體，到這時
電腦軟體也設置
完畢，接下來就
是用你的無線連
接小車進行控制
了。

電腦軟體設置



電腦軟體
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